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NOVELTY - The grip arms (3) are integrally joined to each other via 

an 

elastic support section at a position between the handle sections (5) 
and 

jaws (4) . The opposite ends of the arms to the jaws lie in contact with 
sloping surfaces integrally formed inside a single-piece casing (2) 
housing 

the arms. The combination of the inner ends of the arms pressing 
against 

the sloping surfaces and the intrinsic elasticity of the arms generates 
a 

defined arm closure force. 
USE - None given . 

ADVANTAGE - The pincers can be cheaply produced from just two 
injection-moulded plastic components that can be quickly and easily 
fitted 
together . 

DESCRIPTION OF DRAWINGS - Figure 1 shows a perspective view of the 
tick 

removal pincers . 

1 Tick removal pincers 

2 Injection-moulded, non-elastic plastic casing 

3 Injection-moulded, elastic plastic grip arms 

4 Jaws 

5 Handle sections 

6 Openings in casing 

7 Loop for hanging device 

9 Round ribs 

10 Opening in front end of casing 
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® Vorrichtung zum Entfernen von Zecken 



® Die Vorrichtung (1) zum Entfernen von Zecken weist 
Greifarme (3) auf # die an einer Steile zwfschen zwei aus ei- 
nem Gehause (2) herausragenden Griffstucken (5) und 
Greifbacken (4) uber einen Stutzsteg (13) einstuckig mit- 
einander verbunden sind. Die inneren Enden (11) der 
Greifarme (3) stutzen sich auf Schragflachen (12) im Ge- 
hause (2) ab. Durch die Eigenelastizitat der aus elasti- 
schem Kunststoff einstuckig gespritzten Greifarme (3) 
werden die Greifbacken (4) bei unbetatigter Vorrichtung 
(1) mit vorgegebener SchlieSkraft zusammengedruckt. 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf eine \fcrrichtung zum Ent- 
fernen von Zecken der im Oberbegriff des Patentansprucbs 
1 angegebenen Gattung. 5 

Eine solche Vorrichtung in Form einer Kreuzpinzette ist 
aus EPO 717 963 Al bekannt Bei dieser bekannten Vor- 
richtung kreuzen sich Greifarme derart, daB Greifbacken un- 
ter Vorspannung aneinanderliegen und das auf diese Weise 
gebildete Maul durch Oberwindung der Vorspannnng geoff- 10 
net werden kann. 

Eine ahnliche Kreuzpinzette zum Entfernen von Zecken 
ist im DE-GM80 15 364 und in DE196 52218A1 be- 
schrieben. 

Die Herstellung und Montage dieser bekannten ^>rrich- 15 
tungen zum Entfernen von Zecken sind relativ kostspielig 
und umstandlich. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Vorrich- 
tung zum Entfernen von Zecken zu schaffen, die nur aus 
zwei Kunststoff-Spritzteilen besteht, die leicht und schnell 20 
zusammengesetzt werden konnen. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgem&fi durch die Kenn- 
zeichnungsmerkmale des Patentansprucbs 1 geldst. 

ZweckmSBige Weiterbildungen der Erfindung sind den 
Unteranspriichen zu entnehmen. 25 

Die nur aus zwei Kunststoff-Spritzteilen bestehende er- 
findungsgemaBe Vorrichtung kann leicht und schnell zusam- 
mengebaut werden, indem die Greifarme lediglich in das 
Gehause eingeschoben werden, wobei Griffstiicke, mit de- 
nen die Greifbacken geoffnet werden kSnnen, urn an einer 30 
auf der Haut sitzenden Zecke angesetzt zu werden, in Aus- 
nehmungen des Gehauses einrasten. Die Greifbacken an den 
vorderen Enden der Greifarme ragen dann aus einer vorde- 
ren Ofl&iung des Gehauses heraus und liegen mit einer vor- 
gegebenen SchlieBkraft aneinander, die durch die Eigenela- 35 
stizitat der aus elastischem Kunststoff einstiickig gespritzten 
Greifarme gegeben ist, deren innere Enden im montierten 
Zustand der Vorrichtung an Schragflachen im Gehause an- 
liegen und dadurch die Greifanne vorspannen. 

Die Vorteile der Erfindung werden klar erkennbar aus der 40 
nachfolgenden Beschreibung zweier Ausfuhrungsbeispiele, 
die in der Zeichnung dargestellt sind. Dabei zeigt bzw. zei- 
gen 

Fig. 1 eine perspektivische Darstellung eines AusfUh- 
rungsbeispiels der Vorrichtung, 45 

Fig. 2 eine UmriBansicht eines weiteren AusfUhrungsbei- 
spiels der Vorrichtung, 

Fig. 3 die UmriBansicht des Ausfuhrungsbeispiels nach 
Fig.l, 

Fig. 4 die anfangliche Montierungsphase beim Zusam- 50 
mensetzen der beiden Spritzteile der Vorrichtung, 

Fig. 5 die geoffhete Vorrichtung, 

Fig. 6 die geschlossene Vorrichtung und 

Fig. 7 eine Draufsicht der Greifarme alleine. 

Die Vorrichtung 1 zum Entfernen von Zecken besteht nur 55 
aus zwei jeweils einstuckig aus Kunststoff gespritzten Tei- 
len, namlich einem Gehause 2, das zweckmSBig aus unela- 
stischem Kunststoff einstuckig gespritzt wird, und aus ein- 
stuckig aus elastischem Kunststoff gespritzten Greifarmen 
3. Am vorderen (auBeren) Ende der Greifarme 3 sind Greif- 60 
backen 4 angeformt, die aus dem Gehause 2 herausragen. 
Griffstiicke 5 sind in entsprechende Offhungen 6 des Gehau- 
ses 2 eingerastet Bei dem in Fig. 1 und in den Fig. 3 bis 6 
dargestellten AusfUhrungsbeispiel weist das Gehause 2 eine 
An- Oder Aufhangedse 7 auf, wahrend das in Fig. 2 in Um- 65 
rissen dargestellte Ausfuhrungsbeispiel der Vorrichtung 1 
einen einstiickig am Gehause 2 angeformten Halteclip 8 auf- 
weist, so daB die Vorrichtung 1 in eine Tasche eines Klei- 



dungsstUcks wie z. B. ein Kugelschreiber eingehangt wer- 
den kann. We Fig. 1 erkennen lafit, weist das Gehause 2 in 
Hone der GrifrstUcke 5 seitlicb vorstehende runde Rippen 9 
auf, so daB die Vorrichtung 1 nach dem Ergreifen einer 
Zecke, falls notig, leicht gedreht werden kann. 

Die anfangliche Phase beim Zusammensetzen der beiden 
Teile 2 und 3 der Vorrichtung 1 ist in Fig. 4 dargestellt Das 
Gehause 2 ist am vorderen Ende offen, und in diese OfThung 
10 des Gehauses 2 werden die zusammengedrUckten Greif- 
arme 3 eingeschoben (Fig. 4), bis die hinteren Enden 11 der 
Greifarme 3 auf Schragflachen 12 im Gehause 2 auflaufen 
(Fig. 5). Nach vdlligem Einschieben der Greifarme 3 in das 
GehSuse 2 (Fig, 6) rasten die Griffstiicke 5 in die Offnungen 
6 des Gehauses 2 ein. 

Die Greifarme 3 sind uber einen Sttitzsteg 13 miteinander 
verbunden, der als elastisches Schwenklager zwischen den 
Greifarmen 3 dient. Damit beim Einschieben der Greifarme 
3 in das Gehause 2 die inneren Enden U der Greifarme 3 si- 
cher auf die Schragflachen 12 aufgleiten konnen, sind in ei- 
nem bestirnmten Abstand von diesen inneren oder hinteren 
Enden U Stiitznoppen 14 vorgesehen, die beim Zusammen- 
drUcken der Greifarme 3, wie aus den Fig. 4 und 5 ersicht- 
lich, die hinteren Enden 11 derselben entsprechend spreizen. 
Bei vdllig eingeschobenen Greifarmen 3 werden diese hin- 
ten durch die Schragflachen 12 abgestiitzt und so aufgebo- 
gen, daB die Greifbacken 4 zusammengedruckt werden, wo- 
bei der Stutzsteg 13 unter leichter Zugspannung steht 

Zum Gebrauch der Vorrichtung 1 werden die Griffstiicke 
5 innerhalb der Offhungen 6 des GehSuses 2 eingedriickt, so 
dafi sich die Greifbacken 4 5ffhen. Die Oftnungs weite kann 
nach Erfordernis gewahlt werden und mufi nicht so groB 
sein wie in Fig. 4 dargestellt, die lediglich die Anfangsphase 
der Montage zeigt. 

In Fig. 7 sind die einstuckigen Greifarme 3 noch einmal 
als Einzelteil in einer Draufsicht bzw. Seitenansicht darge- 
stellt 

Bei gedriickten GriffstUcken 5, d. h. bei geoffheter Vor- 
richtung 1 (Fig. 5) ist zu erkennen, dafi die Enden U der 
Greifarme 3, bedingt durch die Verkiirzung infolge der Bie- 
gung, auf den Schragflachen 12 nach unten gleiten. Dadurch 
wird die Vorspannung in den federnden Greifarmen 3 deut- 
lich reduziert, um eine Uberdehnung der Greifarme 3 zu 
verhindem. 

Bezugszeichenliste 

1 Vorrichtung allg. 

2 Gehause 

3 Greifarme 

4 Greifbacken 

5 GriffstOcke an 3 

6 Offnungen in 2 fur 5 

7 Ose von 2 

8 Halteclip 

9 Rippen an 2 

10 vordere Ofl&iung von 2 
U innere Enden von 3 

12 Schragflachen in 2 

13 Stutzsteg fur 3 

14 Stiitznoppen 

PatentansprUche 

1. Vorrichtung zum Entfernen von Zecken mit zwei 
teilweise elastischen Greifarmen, an deren freien En- 
den mit definierter SchlieBkraft aneinandergedrUckte 
Greifbacken vorgesehen sind, die durch Drlicken von 
an den Greifarmen einstuckig angeformten Griffstiik- 
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ken zur Aufhahme einer Zecke zu bffhen sind, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Greifarme (3) an einer 
S telle zwischen den GrifTstUcken (5) und den Greifbak- 
ken (4) Uber einen elastischen Stiitzsteg (13) einstUckig 
miteinander verbunden sind und mit ihren den Greif- 5 
backen (4) abgewandten inneren Enden (11) an Schrag- 
flachen (12) anliegen, die im Innern eines die Greif- 
arme (3) aufhehmenden einstUckigen Gehauses (2) an 
dieses einstUckig angeformt sind, wobei die Anord- 
nung so getroffen ist, daB im montierten Zustand der 10 
Vorrichtung (1) durch die Anlage der inneren Greif ar- 
menden (11) an den Schragflachen (12) in Verbindung 
mit der Hgenelastizitat der Greifarme (3) die definierte 
SchlieBkraft erzeugt wird. 

2. Vorrichtung nacb Anspruch 1, dadurch gekenn- is 
zeichnet, daB in einem Abstand von den inneren Enden 
(U) der Greifarme (3) an diesen einander zugewandte 
Stlitznoppen (14) einstUckig angeformt sind, die beim 
Einschieben der einstUckig ausgebildeten Greifarme 
(3) in das ebenfalls einstUckig ausgebildete Gehause 20 

(2) die inneren Enden (U) der Greifarme (3) spreizen, 
damit diese auf die Schragflachen (12) aufgleiten kon- 
nen. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die GriffstUcke (5) beim volligen 25 
Einschieben der Greifarme (3) in das Gehause (2) in 
entsprechende Off nungen (6) desselben einrasten. 

4. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die Greifarme 

(3) aus elastischem Kunststoff einstUckig gespritzt sind 30 
und daB das Gehause (2) aus unelastischem Kunststoff 
einstUckig gespritzt ist. 

5. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
sprUche, dadurch gekennzeichnet, daB ein Halteclip (8) 
am Gehause (2) einstUckig angeformt ist. 35 

6. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Gehause (2) eine An- 
oder Aufhangeose (7) aufweist. 

7. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
spriiche, gekennzeichnet durch in H5he der GriffstUcke 40 
(5) seitlich vorstehende runde Rippen (9) am Gehause 
(2). 
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